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m Endustriyel robot, belirli isleri yapmak
amaciyla programlanabilen ve
antropometrik karakteristikleriyle, 6zellikle
koluyla, insani andiran genel amacli bir
makinadir. Sahip oldugu dinamik yapisiyla
belirli sayidaki mekanik hareketleri diger
bir is icin yeniden programlanincaya kadar
surdurebilmektedir.
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= Birinci Kusak Robotlar: Genel olarak

kabul edilen anlamda 1. kusak robotlar
belirli islemleri yapmak icin
programlanabilen maniptlatérlerdir ve bu
ozelliklerine gore dort gruba ayrilirlar.

1 - Sabit islem sirali robotlar

2 - Degistirilebilir islem sirali robotlar

3 - NUmerik kontrollu robotlar

4 - Ogretilebilir robotlar
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= Ikinci Kusak Robotlar :Birinci kusak robotlar
baslangicta adale kuvveti gerektiren islerde
basarili oldular. Nokta kaynagi ile Gretim
hatlarinda kendilerini kabul ettirdiler. Dovme ve
dokim gibi zor sartlarda calistiklari gibi hassas
temas gerektiren islerde de kullanildilar, stirekli
bir rotaya goére programlanarak boya ve kaynak
dikisi yaptilar. Daha sonra bu robotlara duyu
organlari ekleme cabalari sonucunda ikinci
robotlar ortaya cikti.
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Endiistriye:! Robot
Kavrami ve Ozellikleri

Endustriyel robot; " bir takim gorevleri
yapmak Ulzere cesitli programlanmis
hareketlerle, 6zel arac-gerecleri, aletleri,
parcalari, materyalleri hareket ettirmek
Uzere tasarlanmis, yeniden
programlanabilen ¢ok fonksiyonlu bir
alettir".
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EndUstri robotlar tic ana bélimden olusurlar.

1- Manipulator : Robota verilen isi yapan mekanik tnite.
Genellikle "kol" olarak da isimlendirilir.

2- Gl kaynag : Robota gerekli glicti saglayan Unitedir.
Baslica Ui¢ degisik tip vardir. Bunlar hidrolik, elektrik ve
pnomatik'tir.

3- Kontrol Gnitesi : Robot hareketlerini kontrol eden ve
daha 6nceden verilen goérevleri hatirlayan " beyin "
olarak tanimlanabilen Gnitedir.Bu Unitelerin cok basit
mantik sistemlerinden mini bilgisayarlara kadar uzanan
bircok cesitleri vardir.
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Bir sistemin "robot" sifatini tasiyabilmesi icin
asagidaki dzellikleri tasimasi gerekmektedir

1- Programlanabilirlik: Sistem bir islemler kiimesi
icinde birden fazla islem icin
programlanabilmelidir.

2- Karar ve se¢me yetenegi : Sistemin, dis
ortamdan alinan bilgilere daha 6énceden

Erogr_amla_nmks islemlerden hangisi veya
angilerini gerceklestirecegini belirleyen " karar "
algoritmasi bulunmalidir.
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3- Degerlendirme - yorum- karar zinciri :

Sistemde, yine dis ortamdaki diger birimlerle
etkilesim icinde hangi islemler zincirini ( kendi
karar algoritmalari ile birlikte ) hangi
onceliklerle uygulayacagini belirlemek Gzere bir "
ust yonetim ™ algoritmasi bulunmahdir. Bu
algoritmada robot sistemin kendi basari dlcutleri
yaninda ( érnegin: minimum enerji yortiingeleri )
etkilesim icinde bulundugu tim diger birimleri de
iceren genel bir basar oélcutt ( 6rnegin :
minimum toplam stok) esas alinir:
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Robot sifatindaki "zeka" duzeyi
yukaridaki dzelliklerin hangilerinin ne
kadar esneklikle gerceklestirildigine gbre
belirlenir.Ornegin yalniz birinci 6zelligi
iceren robotlar " ardisik islem robotlari "
her g 6zelligi de tasiyan robotlar ise

" akilli robotlar " olarak anilirlar.
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Sabit Robotun Fonksiyonlari

1- Aktarma ( makinalar yikleme , bosaltma gibi )

2- Donustlrme ( boyama, kaplama delme, egme,
basma gibi )

3- Montaj ( cisimlere tekrar ayrilabilir sekil verme )

4- Cozme ( parcalara ayirma )

5- Daimi birlestirme ( yapistirma , kaynak, lehim,
percin gibi )

6- Olgme ( cisme iliskin kantitatif bilgi toplama )
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Hareketli Robotun Fonksiyonlari

1- Cisimleri tasima
2- Yayilmis cisimleri toplama

3- Uzaktaki cisimler Gzerinde is yapabilme
( tele - islem )
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ENDUSTRIYEL ROBOTLARIN KULLANIM ALANLARI

1) Paletleme : Cam, metal, plastik, seramik

2) Spreyleme / Boyama : Fiberglas, polyester, polyester kopiik ,
boya

3) Taslama / Capak Alma / Parlatma : Metal, plastik, tahta

4) Makina Yiikleme / Bosaltma : Kalip dokiim, enjeksiyon
dokiim, presleme, takim tezgahlari

5) Alet Tasima : Nokta kaynak, ark kaynag1, delme, oluk agma,
otomatik civileme, kurutma tabancalari

6) Dovme / Dokiim : Kalipli dovme, pres dovme, Isil iSlem, firin
yiikleme, bosaltma, parcalarl presten prese yiikleme

7) Paketleme
8) Montaj
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Endiistriyel Robotlarin Kullanim Nedenleri

-Verimliligi artirmak ,

-Maliyetleri diisiirmek,

-Kalifiye iS¢ sikintisinl ortadan kaldirmak,
-Uretim operasyonlarinda esneklik yaratmak
-Uriin kalitesini yiikseltmek ve

-Insanlar sikic1, bikkinlik verici ve yorucu
islerden kurtarmak veya onlarl sagliklarina
zararlarl veya tehlikeli ortamlardan
uzaklastirmak amaclariyla kullanilmaktadir.
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Endustriyel Robotlarin
Fayda ve Zararlari

Robotlar, isletmeler icin direkt ve endirekt
sekilde olmak Uzere bircok fayda
saglamaktadirlar. Bu faydalar dogrudan
emek, isglcl tasarrufundan imalat
maliyetlerinin azalmasina kadar somut,
gorinen faktorlerin yaninda daha sonra
ortaya cikabilecek soyut, ilk anda
gortlmeyen faktorler ; kalitenin gelisimi,
isletme UrUnlerinin kalitesine yansimasi
gibi faktorlerdir.
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Faydalari;

1) Ug vardiya boyunca araliksiz ¢alisma kabiliyeti

2) Insana gore daha fazla yiik kaldirma kabiliyeti

3) Insana gore daha ¢abuk sonuca ulasma kabiliyeti
4) Usandirici ve tekrarli iSlerde yeterlilik

5) Tehlikeli ortamlarda ¢alisabilme kabiliyeti
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6) Insan hatalarini elemine etme

7) Kalite kontrol hatalarini minimuma indirme
8) Kendini hizla amorti etmesi

9) Egitme ve yeniden egitmede kolaylik

10) YUksek hareket esnekligi

11) Ylksek kar eldesi
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Dezavantajlari;

1) Diisiinemez

2) Vision System, ile yalnizca kendisine 6Qretilen cisimleri gorebilir
3) Programlanmadan caliSamaz

4) Kendisine 6gretilenleri yapabildiginden hareketleri kisitlidir

5) Yiiksek yatirim maliyeti

6) Egitilmis personel ihtiyacl

7) Bos gecen bakim ve onarim zamanlarl
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Klasik imalat tekniklerinden endiistriyel robot
uygulamasina, otomasyon sitemlerine geciSteki karar
kriterleri asagidaki gibi siralanabilir:

1) El is¢iligi i¢in direkt maliyet ( TL / saat )

2) Robot uygulamasinda direkt maliyet ( TL / saat )
3) El isciliginin zaman kullanim verimi

4) Robot is¢iliginin zaman kullanim verimi

5) El is¢iliQi i¢in ¢cevrim zamani ( dak / parga )

6) Robot is¢iligi i¢in ¢evrim zamani ( dak / parca )
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7) Yillik bakim kazancl veya maliyeti

8) Malzeme kazancl veya maliyeti

9) El isciligi ile robot isciligi aradindaki diger kazang
veya maliyetler

10) Vergilerden sonraki uygun faiz oranl

11) Gelir vergisi oranl

12) Yillik enflasyon orani

13) Robotun yatirim maliyeti

14) Robotun ekonomik ¢mrii sonundaki hurda degeri

15) Robot sisteminin kira bedelleri
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Robotlarin ekonomik yararlarini
degerlendirme yontnde bir gticlik,
robotlarla birlikte gelisen kalite ve esneklik
kazanclarini tahmin etmedeki yetersizlik
olmaktadir.Diger bir gticlik ise , kazanc-
maliyet esitliklerinde yer alan maliyetlerin
ve Ozellikle endirekt isciligin halihazirdaki
muhasebe yapisiyla olcllip
belirlenmesinde ortaya cikmaktadir.
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